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(54) TiUe: PARKING AID COMPRISING TWO OR MORE SENSORS WITH SIMULTANEOUS DIRECT AND CROSS ECHO 
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(57) Abstract ; The aim of the invention is to provide a system comprising two or more sensors, wherein every sensor has a trans- 
mitter and a receiver for signals and a sensor is adapted for reception of a cross echo signal of another sensor, and wherein the sensor 
can also receive and evaluate the signals reflected by the respective other sensors without mutual disturtances, the sensors being 
decoupled from one another. According to the invention, the sensors, in the receive mode, are temporally separated by the temporal 
delay of the transmission and reception signals. 

(57) Zusammenfassung: Um ein System mit zwei oder mehr Sensoren, wobei jeder Sensor einen Sender und einen Rmpfanger fur 
Signale aufweist und ein Sensor cin Kreuzechosignal cines andcrcn Sensors empfangen kann, zu schaffcn, bei dcm die Sensoren 
auch die reflektierten Signale der jeweils anderen Sensoren ohne gegenseitige Storungen empfangen und auswerten konnen und 
bei dem die Sensoren voneinander entkoppelt sind, wird voigeschlagen, dass die Sensoren im Empfangsbetrieb durch die zeitliche 
Verzfigerung der Sende- und Empfangssignale zeitlich voneinander getrcnnl sind. 


